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USB /programowanie (migaja tx,rx), zasilanie, komunikacja/
POWER /7-12v/  tozsame z Vin

Lampka LED ON, Przycisk RESET, Piny zasilania - POWER
I"IOREF" V.ref pindbw cyfrowych dla modutéw rozszerzajgcych Arduino/
Piny cyfrowe — Digital

/0-13 we-wy, wbudowany led, pwm, int (przerwania), Serial - RS232 asynch TTL (RX,TX) /
ISPI szybka sych magistr. Szer. MOSI MISO ICSP SS/

Piny analogowe — Analog

/Mozna przetgczy¢ na cyfrowe. Analogowo sg wejsciami podtgczonymi do 10bit przetwornika AD 0-5V, I2C/TWI piny SCLzegar i SDA
dane, do 127 urzadzen/

Piny interfejsow szeregowych

Bardziej rozbudowane urzgdzenia podtgczane do Arduino wymagajg przesytania danych za pomocg réznorodnych interfejséw
szeregowych.

INNE - stabili ora, kontroler transmisji, programator/
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void main() {

setup(); // jednoKkrotnie wywolana funkcja inicjujaca we/wy
while() {

loop(); // funkcja loop() wywolywana w nieskonczonej petli
5



Ud~=2,2-4,5V R D

|d~=20mA

|+ 5V VCC HIGH

C)t]rT]: F{ = LJT}fl = _ (5'\][) l-c)‘!ur

Kirchoff: 5V=Ur+Ud

R=2/20m = 0,1 kOhm = 100 Ohm
lub nieco wiecej 220 Ohm Miganie na jedynke: 13, R, +D-, GND
Miganie na zero: 13, R, -D+, 5V

testO-blink §

S/ Jednokrotne wykonanie - inicjacia
vold setup() |
pinMode {LED BUILTIN, CUTIEUT):
}
// nieskoficzona petla
vold loop() {
digitalWrite (LED BUILTIN, HIGH);
delay (1000}
digitalWrite (LED_BUILTIN, LOW);
delay (1000} 2




I testl-blink-praycisk-while § _

woid setup () {
pinMode (LED BUILTIN, OUTFUT) -
pinMode (0, INFUOT_FULLUFP) ; S/Przvcisk
H

woid loop () |
while (digitalRead [0) == HIGH) {
digitalWrite (LED BUILTIN, HIGH) ;
delaw (1000} =
digitalWrite (LED BUOILTIN, LOW) >
delay (1000} 2

Czy niepodlaczone, cyfrowe wejscie informuje o o stanie niskim, czy wysokim?



€9 test2-uart-konsolalDE | Arduing 1.8.1 — O >
Plik Edytuj Szkic Marzedzia Pomec

@ COMS3 (Arduino/Genuina Uno)

testZ-uar-konsolalDE

) 70
vold setup() { 7
pinMode (LED BUILTIN, OUIFUT): 73
) ) . o L. Napis testowy
Serial.begin(9600) ; //najbardzie]j typowa predkoac dla R3232 1
Serial.println("Napis testowy™): //Jednorazowe wystanie tekstu 2
i:}lt a=0; j
vold loop() { 5
digitalWrite (LED _BUILIIN, HIGH); .
delay {1000} ; .
digitalWrite {LED BUILTIN, LOW); 8
delay {1000} ; g
att+s 10
if(Serial.availabkle() > 0) [a=Serial.read();} 1
f/if{Serial.available() > 0) [a=Serial.parselnt();}
Serial.println{a);
1 [+] Autoscroll

UART /cyfrowe piny 0,1 lub wbudowany konwerter UART-USB/
int, float, boolean, String /long,shors unsigned/

Co si¢ stanie, gdy w trakcie pracy wcisniemy reset?

A co, gdy wylaczymy 1 wlgczymy terminal?

Dlaczego deklaracja zmiennej ,,a” jest poza petla loop?
Weczytaj z terminala cyfre np. ,,0” - co si¢ stanie?

Zamien funkcje read na parselnt

Nk L=

€2 test2-uart-konsolalDE | Arduino 1.8.1

Plik Edytuj S5zkic Marzedzia Pomoc

test2-uart-kons

void setup()
pinMode (LED |

Serial.begiy
Serial.pring
}
int a=0;
void loop() {
while (digics
digitalWri
delzy (100

Automatyczne formatowanie
Archiwizuj szkic
Popraw kodowanie i przetaduj

Monitor portu szeregowego
Kreslarka

WiFi101 Firmware Updater

Phytka: "Arduino/Genuino Uno"

Port: "COM3 (Arduino/Genuino Unao)"

Pobierz informacje o phytce

Programater: "AVRISP mkll"
Wypal bootloader

Ctrl+T

Ctrl+Shift+M
Ctrl+Shift+L

Przejrzyj szybciutko wszystkie funkcje Stream: https://www.arduino.cc/en/Reference/Stream
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fdefins bod 9600

vold setup() { s
pinMode (dicdapsm, OUTEUT): 1 0
Serial.begin{bod) ; 1 @
§ ! 13 &
™ 356 &8
W int a b; 402 100
%‘ 338 93
| vold loop|] | 402 100
a = analogRead (AS); //0-1023 388 49
M b= mapla,D,l023,0,255); Jf/3kalowanle 299 99
analogWrice (diodapsm, b); //0-255 623 155
Serial.princia): Serial.peinc{™ ~); Serial.printlo{b): S S
delay(2000); 1019 251
1023 255
1023 255
B24 205

Inny, dowolny dzielnik napiecia np. R+fotoR jako czujnik §wiatta...
Co si¢ stanie gdy odlaczymy biaty kabelek od rezystora i zaczniemy zbliza¢ i oddala¢ dton do koncowki? Jak si¢ to ma do
pozostawiania wiszacych ,,wej$¢” uktadow?
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trig

#define Trig &
#define Echo 9
int odl;

long czas;

10 us

void setup() |
Serial.begin{9600);
pinMode {Trig, OUTEUT)
pinMode (Echo, INPUT):

test 40 kHz x 8

echo

LUl

przebiegi czasowe

pomiar= t*v,/2

void loop() {
Serial.print {pomiar ()
Serial.println(™ cm™)
delay(500):

—

int pomiar () {

Vi

digitalWrite (Trig, HIGH):;

delayMicroseconds (10)

digitalWrite (Trig, LOW):

czas = pulseln({Echo,
odl = czas / 58;
return odl:

HIGH);
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Czujnik fotoelektryczny http://www.sunduino.pl/wordpress/czujnik-odbiciowy-tcrt5000-sunduino/
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@ test3-line_detector | Arduing 1.8.1 @ COM3 (A

Plike Edytuj S5zkic Marzedzia Pomoc

tests-line_detectar

void setup() I 21
Serial.begin (9600); 21
pinMode (A0, INFUT); 2z
1 37
74
void leocp() | 83
Serial.println({znalogRead (RO}): 103
delay(200): 103

} 102 E
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